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Stacja dokujgca DJl Dock 4 z
dronem Matrice 5TD

"q‘-_]. ' Cena 105 530,00 zt

Numer katalogowy 096044
Kod EAN 151020261407

Opis produktu

Stacja dokujaca DJI Dock 4 z dronem DJI Matrice 5TD

Zestaw D]l Dock 4 z dronem DJI Matrice 5TD umozliwia prowadzenie automatycznych misji przez catg dobe - bez koniecznosci
statej obecnosci operatora w terenie. Sprawdza sie zaréwno podczas planowych inspekcji infrastruktury, jak i interwencji
wymagajacych szybkiego dziatania. Stacja dokujgca automatyzuje obstuge drona, a wyposazenie D]l Matrice 5TD w kamery
Swiatta widzialnego i termowizyjna, radary mmWave oraz system LiDAR pozwala szczegétowo monitorowac otoczenie i
wykrywad przeszkody. Sztuczna inteligencja rozpoznaje 17 kategorii obiektéw, natomiast integracja z platforma DJI FlightHub
2 utatwia automatyzacje zadan, analizowanie zebranych danych i zdalne zarzgdzanie operacjami. Cato$¢ uzupetniaja
technologie zwiekszajgce bezpieczenstwo lotéw i chronigce informacje. Dzieki temu zestaw wspiera stuzby ratownicze,
zespoty odpowiedzialne za monitoring bezpieczenstwa oraz specjalistéw zajmujacych sie kontrolg infrastruktury.

Krotsze przerwy miedzy misjami, szybsza pomoc w terenie

Natychmiastowe rozpoczecie operacji ma szczegdlne znaczenie, gdy liczy sie kazda sekunda. DJI Dock 4 umozliwia wystanie
drona DJI Matrice 5TD do wyznaczonego miejsca bez angazowania pilota znajdujacego sie przy stacji - wystarczy otwarcie
pokrywy, aby urzadzenie mogto wystartowac i rozpocza¢ realizacje zadania. Predkos¢ lotu siegajaca 21 m/s pozwala sprawnie
dotrze¢ do obszaru wymagajgcego kontroli. Zamiast przerywa¢ dziatania na okoto 30 minut potrzebnych do natadowania
akumulatora, system automatycznie wymienia go w zaledwie 25 sekund. Dzieki temu od momentu lgdowania do ponownego
startu mija jedynie 45 sekund, co pomaga ograniczy¢ przerwy w monitorowaniu terenu. Dodatkowg zaletg jest mozliwos¢
pracy stacji w temperaturach od -40°C do 50°C. Pozwala to wykorzystywac jg w zréznicowanych warunkach, zaréwno podczas
nocnych interwencji, jak i reqularnych inspekcji.

Niezawodna transmisja i wieksza swoboda wyboru miejsca instalacji

Utrzymanie sprawnego potaczenia z dronem jest kluczowe podczas operacji prowadzonych w otoczeniu wysokich konstrukcji i
rozbudowanej infrastruktury. W DJI Dock 4 zastosowano architekture transmisji, ktéra pozwala przesyta¢ obraz z urzadzenia do
chmury z opéznieniem wynoszacym okoto 160 ms, ograniczonym o okoto 43% w poréwnaniu z poprzednig generacjg. Za
stabilno$¢ komunikacji odpowiadajg miedzy innymi dwa moduty 4G oraz DJI O4 Ground Station, ktérg mozna umiesci¢ na
podwyzszeniu, aby poprawi¢ warunki transmisji. Technologie LiDAR, wizualny SLAM i algorytmy chronigce przed zaktéceniami
oraz fatszowaniem sygnatu umozliwiajg korzystanie z systemu réwniez w poblizu wysokich budynkéw czy $cian stacji
elektroenergetycznych. Funkcja roamingu pomiedzy naziemnymi stacjami pomaga ogranicza¢ obszary pozbawione zasiegu.
Planowana obstuga instalacji mobilnych ma natomiast umozliwi¢ start drona podczas postoju i jego lgdowanie po
przemieszczeniu stacji. Sprawny obieg informacji zapewnia takze transmisja Wi-Fi, ktéra podczas wymiany akumulatora
przesyta dane lotnicze do stacji ze $rednig szybkoscig 80 MB/s.

Szczegoétowy obraz obiektéw nawet z duzej odlegtosci
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Zaawansowany zestaw kamer pozwala prowadzi¢ inspekcje i obserwacje terenu bez koniecznosci zblizania drona DJI Matrice
5TD bezposrednio do kontrolowanych elementéw. Teleobiektyw o ekwiwalencie ogniskowej 252 mm zapewnia 11-krotne
zblizenie, dzieki ktéremu mozna odczytywac szczegoty oznaczen z odlegtosci 400 m, a z dystansu 100 m identyfikowacd
uszkodzenia $rub oraz mocowan. Podczas kontroli instalacji elektrycznych szczegéinie przydatna okazuje sie kamera
termowizyjna o rozdzielczosci 1280 x 1024, ktérg w trybie UHR mozna zwiekszy¢ do 2560 x 2048. Pozwala ona lokalizowad
elementy o nadmiernej temperaturze i niesprawne izolatory, a dodatkowo oferuje rejestrowanie filméw w jakosci 2K oraz
32-krotne przyblizenie. Funkcja Fusion Mode umozliwia naktadanie obrazu termowizyjnego na obraz widzialny lub tgczenie ich
krawedzi, dzieki czemu operator moze jednoczesnie oceniac ksztatt obserwowanych obiektéw i wystepujgce réznice
temperatur. Takie rozwigzanie utatwia rozpoznawanie nieprawidtowosci podczas kontroli technicznych i akcji ratowniczych.

Skuteczna obserwacja noca i doktadne okreslanie potozenia

Ograniczona ilo$¢ Swiatta nie musi oznaczac rezygnacji ze szczegétowe] kontroli otoczenia. Dron DJI Matrice 5TD oferuje
petnokolorowy tryb nocny 4K z wysoka liczba klatek na sekunde, umozliwiajac uzyskanie kolorowych nagrain nawet bez
uruchamiania dodatkowego reflektora. W sytuacjach wymagajacych obserwacji w czerni i bieli mozna skorzysta¢ z oswietlenia
NIR, ktére wspomaga widzenie nocne. Waznym elementem wyposazenia jest rdwniez dalmierz laserowy o zasiegu do 3 km.
Pozwala on wyswietla¢ zmierzone odlegtosci i wspétrzedne PinPoint bezposrednio na rejestrowanym obrazie, co utatwia
lokalizowanie zagrozen, ocene rozwoju pozaréw, prowadzenie dziatan poszukiwawczo-ratowniczych oraz kontrole linii
energetycznych. Urzadzenie obstuguje ponadto pomiary z powietrza z doktadnoscig do 10 cm przy rozdzielczosci 12 MP.

Dodatkowe wyposazenie dopasowane do charakteru misji

Mozliwos¢ rozbudowy drona DJI Matrice 5TD o specjalistyczne akcesoria pozwala przygotowac go do konkretnych zadan.
Konstrukcja oferuje trzy miejsca montazowe, w tym boczne interfejsy PSDK oraz punkt mocowania w gérnej czesci urzadzenia.
tgczna dopuszczalna masa jednoczesnie podtgczonych akcesoriéw wynosi 450 g. W zaleznosci od potrzeb mozna wykorzystac
gtosnik do przekazywania komunikatéw gtosowych, reflektor do oswietlania terenu lub spadochron zwiekszajacy poziom
ochrony w sytuacjach awaryjnych. Wyposazenie to jest szczegdlnie uzyteczne podczas nocnych poszukiwan i dziatan
wymagajacych kontaktu z osobami znajdujacymi sie na ziemi. Dron ma réwniez zintegrowane Swiatto ostrzegawcze, ktérego
kolor oraz sposéb migania mozna dostosowac do charakteru prowadzonych operacji.

Inteligentne omijanie przeszkéd w wymagajacym otoczeniu

Rozbudowany uktad czujnikéw pomaga DJI Matrice 5TD poruszac¢ sie w miejscach, w ktérych znajduja sie liczne przewody,
elementy konstrukcyjne i inne potencjalne przeszkody. System wykorzystuje trzy radary mmWave skierowane w réznych
kierunkach, obrotowy LiDAR oraz sze$¢ kolorowych kamer typu rybie oko, wyrdzniajacych sie wysokg rozdzielczoscia i
przystosowaniem do pracy przy ograniczonym oswietleniu. Potaczenie tych technologii pozwala identyfikowac réwniez bardzo
cienkie obiekty, takie jak przewody linii energetycznych, nawet podczas nocnych lotéw. Dodatkowo szesciokierunkowy system
wizyjny wspiera rozpoznawanie otoczenia i bezpieczne omijanie przeszkéd. Dzieki temu dron moze skuteczniej realizowad
zadania w obrebie stacji elektroenergetycznych, miedzy gesto rozmieszczonymi przewodami oraz w innych wymagajgcych
lokalizacjach. Mozliwos¢ dziatania po zmroku przy oswietleniu miejskim dodatkowo zwieksza elastycznos$¢ prowadzenia
inspekcji.

Zabezpieczenia na wypadek zagrozenia

Przewidywanie niebezpiecznych sytuacji i ograniczanie ich konsekwencji ma kluczowe znaczenie podczas automatycznych
operacji lotniczych. DJI Matrice 5TD obstuguje montowany od géry spadochron DJI AP1, wyposazony w niezalezne zasilanie,
zabezpieczenia, reczng i automatyczna aktywacje oraz system terminacji lotu FTS zgodny z wymaganiami UE C5/C6 i
UK5/UK6. W razie awarii rozwigzanie ogranicza skutki upadku i zagrozenie dla oséb oraz mienia na ziemi. Dron moze
startowad przy wietrze do 12 m/s, a funkcja High-Wind Descent RTH pozwala obnizy¢ wysoko$¢ podczas powrotu przy
silniejszych podmuchach, réwniez nad gérami i lasami. Geocaging umozliwia precyzyjne wyznaczanie i kontrolowanie granic
bezpiecznej przestrzeni powietrznej. Z kolei AirSense, odbiorniki ADS-B i Remote ID oraz dane z ustug zewnetrznych
dostarczajg do D]l FlightHub 2 informacji o pobliskich dronach, zatogowych statkach powietrznych, ograniczeniach i
zagrozeniach. Dodatkowo DJI O4 Ground Station obstuguje zewnetrzny odbiornik Remote ID przez MQTT, wspierajac
monitorowanie ruchu drondéw i zatogowych statkéw powietrznych w okolicy.

Automatyczne wykrywanie obiektow i szybsza identyfikacja zagrozen

Rozpoznawanie sytuacji w terenie staje sie tatwiejsze dzieki algorytmom sztucznej inteligencji, ktére analizujg obraz podczas
lotu i identyfikuja 17 rodzajéw obiektéw w czasie rzeczywistym. System potrafi réwniez wskazywac¢ miejsca o podwyzszonej
temperaturze widoczne na obrazie termowizyjnym, pomagajac operatorom szybciej wychwycié¢ potencjalne nieprawidtowosci.
Mozliwos¢ wykorzystania modeli Al opracowanych przez innych producentéw pozwala rozszerzy¢ zakres analizy stosownie do
wymagan danej operacji. W srodowisku Virtual Cockpit dostepne jest wyszukiwanie obiektéw na podstawie wpisanego tekstu
lub przestanego obrazu. Model sztucznej inteligencji interpretuje takie zapytania, odnajduje wskazane elementy i moze
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generowac odpowiednie powiadomienia. Rozbudowana funkcja Al Inside wykorzystuje architekture kodowania dwdéch
strumieni danych oraz udostepnia narzedzia do doskonalenia modeli i instalowania wtasnych algorytmoéw bezposrednio na
poktadzie drona. Utatwia to tworzenie rozwigzan odpowiadajgcych specyficznym potrzebom zespotéw prowadzacych
inspekcje, monitoring i dziatania interwencyjne.

Sprawniejsze misje dzieki automatycznym reakcjom na zdarzenia

Zarzadzanie duza liczbg operacji nie musi wigzac sie z koniecznosciag recznego uruchamiania kazdej czynnosci. Platforma DI
FlightHub 2 umozliwia automatyczne wykonywanie zaplanowanych zadan oraz reagowanie na wykrywane nieprawidtowosci.
W zaleznosci od sytuacji system moze przesta¢ wiadomos¢ e-mail, wyswietli¢ alert na platformie, rozpocza¢ fotografowanie
lub nagrywanie, aktywowac $ledzenie wskazanego obiektu badzZ zatrzymac drona w zawisie. Funkcja FlightHub 2 Copilot
dodatkowo upraszcza obstuge, pozwalajac opisywac oczekiwane dziatania za pomoca zwyktych polecen tekstowych. Na ich
podstawie system przygotowuje instrukcje sterowania urzgdzeniem, wyznacza trasy oraz planuje czynnosci do wykonania.
Mozliwe jest réwniez uruchamianie misji w odpowiedzi na sygnaty otrzymane z zewnetrznych rozwigzan, w tym zgtoszenia
DFR. Automatyzacja obejmuje takze regularne pozyskiwanie materiatéw, tworzenie modeli, analizowanie informacji i
opracowywanie raportéw. Dzieki temu operatorzy moga poswiecac wiecej uwagi ocenie sytuacji i podejmowaniu decyzji,
zamiast wielokrotnie wykonywacd te same czynnosci.

Od wykrycia zmian do gotowego raportu w kilka minut

Poréwnywanie duzych ilosci materiatéw z kolejnych inspekcji moze by¢ czasochtonne, dlatego DJI FlightHub 2 wykorzystuje
sztuczng inteligencje do automatycznej analizy zebranych informacji. Platforma zestawia aktualne dane z wczesniejszymi
fotografiami lotniczymi lub modelami tréjwymiarowymi, pomagajac szybko zauwaza¢ nowe nieprawidtowosci. Narzedzie Post-
Processing Smart Detection umozliwia identyfikowanie uszkodzen infrastruktury, przeksztatcen terenu oraz obiektéw
wybudowanych bez wymaganych zezwolen. Z kolei funkcja Change Detection samodzielnie poréwnuje zdjecia archiwalne z
biezgcymi, oznacza wykryte réznice i przygotowuje raport. Pozwala to ograniczy¢ czas potrzebny na przegladanie oraz
zestawianie materiatéw z wielu godzin do zaledwie kilku minut. Takie rozwigzanie usprawnia regularny nadzér nad
infrastrukturg i utatwia szybkie podejmowanie dziatahh po wykryciu zmian.

Centralne centrum dowodzenia wszystkimi operacjami

DJI FlightHub 2 pozwala zarzadza¢ misjami z jednego miejsca - od planowania lotéw i zdalnego sterowania, przez analize
danych, az po konserwacje sprzetu. Virtual Cockpit zapewnia kontrole z niskim opéznieniem, a edycja tras, harmonogramy,
podglad wielu transmisji na zywo i centralny panel utatwiajg koordynacje dziatan. Platforma obstuguje réwniez wykrywanie
obiektéw w chmurze, analize Al, alerty, zdalng konserwacje i aktualizacje OTA. Dostepne sg trzy warianty wdrozenia: chmura
publiczna AWS, wtasny serwer On-Premises lub urzadzenie DJI FH2 AlO. FlightHub Sync umozliwia integracje ustug
chmurowych bez programowania, a OpenAPI pozwala taczy¢ system z zewnetrznymi narzedziami, w tym do modelowania 2D i
3D. Zakres funkcji OpenAPI zalezy od wariantu wdrozenia - szczegdty znajdujg sie w instrukcji DJI FlightHub 2. Z kolei aplikacja
D]l Enterprise utatwia konfiguracje i diagnostyke stacji na miejscu, zapewnia zdalny podglad obrazu z niskim opéznieniem i
pozwala wysta¢ drona do celu jednym dotknieciem.

Ochrona informacji na kazdym etapie operacji

Poufnos$¢ danych ma szczegélne znaczenie podczas monitorowania obiektéw, prowadzenia inspekcji i realizacji zadan
zwigzanych z bezpieczenstwem. DJI Dock 4 wykorzystuje wielopoziomowe zabezpieczenia obejmujgce pozyskiwanie,
transmisje, zapisywanie oraz usuwanie informacji. Dane dotyczace misji, parametréw lotu i urzadzen sg przekazywane
bezposrednio przez szyfrowany kanat komunikacyjny, co pomaga ograniczac ryzyko ich przechwycenia, nieautoryzowane;j
zmiany lub atakéw typu man-in-the-middle. Potaczenie miedzy dronem a stacja jest zabezpieczane z wykorzystaniem TLS w
wersji 1.2 lub nowszej oraz AES-256. Przy przesytaniu informacji do chmury stosowane sg natomiast protokoty HTTPS, WSS i
TLS. Wrazliwe dane, obejmujgce miedzy innymi adresy e-mail, numery telefonédw oraz informacje o lokalizacji, sg
przechowywane z uzyciem szyfrowania AES-256-CBC. System umozliwia réwniez nadawanie i kontrolowanie uprawnien, a
takze prowadzenie rejestru dostepu do informacji. W razie potrzeby dane mozna usuwac na poziomie pojedynczego
urzadzenia, konta lub catej organizacji. Stuzy do tego miedzy innymi czyszczenie dziennikéw i pamieci podrecznej w D]l Pilot
badz przywracanie ustawien fabrycznych.

Kompleksowa opieka serwisowa i pomoc specjalistow

Zestaw DJI Dock 4 z dronem DJI Matrice 5TD korzysta z bezptatnej ochrony DJI Care Enterprise Plus przez pierwszy rok, pod
warunkiem prawidtowego wdrozenia systemu i zatwierdzenia go przez dziat techniczny. Program zapewnia fachowe wsparcie
techniczne i dostep do ustug serwisowych, takich jak naprawy sprzetu, wymiana akumulatora drona czy pomoc specjalistéw
DJI, utatwiajac utrzymanie systemu w odpowiednim stanie technicznym. Dron jest réwniez objety oficjalng ustugg rozszerzonej
ochrony serwisowej, z mozliwoscig przedtuzenia jej nawet do 5 lat, z zastrzezeniem obowigzujgcych ograniczen i koniecznosci
uzyskania ostatecznego potwierdzenia.
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Stacja dokujaca - informacje ogdlne
Waga catkowita

Wymiary

Napiecie wejsciowe

Moc wejSciowa

Temperatura pracy

Stopien ochrony

Maksymalna wysoko$¢ operacyjna
Liczba obstugiwanych dronéw

66 kg (bez akumulatora w komorze, dron nie wchodzi w sktad
zestawu)

Wymiary stacji z otwartg ostong: 1750 x 640 x 550 mm (dt. x
szer. X wys.)

Wymiary stacji z zamknieta ostong: 639 x 640 x 836 mm (dt.
X szer. X wys.)

100-240 V (AC), 50/60 Hz

Maksymalnie 2000 W

-40° do 50° C (-40° do 122° F)

IP56

5000 m

1

Maksymalna dopuszczalna predkos$¢ wiatru podczas ladowania 12 m/s

Stacja bazowa RTK

Obstugiwane za posrednictwem DJI O4 Ground Station

Czestotliwos¢ odbioru sygnatu satelitarnego stacji bazowej RTK Obstugiwane za posrednictwem DJI 04 Ground Station

Stacja dokujaca - wydajnos¢ tadowania

Sposoéb tadowania

Czas wymiany akumulatora

Czas realizacji operacyjnej

Maksymalna liczba akumulatoréw przechowywanych we
wszystkich komorach

Maksymalna liczba kanatéw tadowania réwnolegtego
Napiecie wyjsciowe

Czas tadowania

Stacja dokujaca - transmisja wideo

Czestotliwos$¢ robocza

Antena

Stacja dokujaca - system klimatyzacji

Napiecie robocze

Stacja dokujaca - akumulator zapasowy

Metoda zasilania awaryjnego
Pojemnos¢ akumulatora
Napiecie wyjsciowe

Typ akumulatora
Zywotnos¢ akumulatora

Stacja dokujaca - dostep do sieci

Dostep do sieci Ethernet

Wymiana akumulatora + tadowanie bezprzewodowe

3

2
Napiecie wyjsciowe na kanat: 15-25,8 V DC
Czas tadowania jednego akumulatora: 27 minut

Szybkie potaczenie Wi-Fi:

2,4000-2,4835 GHz: 5,7250-5,8500 GHz:

Ulepszony system transmisji wideo DJI O4 Enterprise:
Obstugiwany przez D]l O4 Ground Station

Szybkie potaczenie Wi-Fi: jedna antena

Ulepszony system transmisji wideo DJI O4 Enterprise:
zintegrowany z 04 Ground Station

48 V DC

Zasilanie awaryjne zapewnia akumulator drona umieszczony w
komorze akumulatorowej stacji dokujgce;.

12138 mAh

2142V

LiNiMnCo02

Czas pracy na jednym akumulatorze: ok. 4,5 godziny
Obstuguje sekwencyjne zasilanie z trzech akumulatoréw

Obstugiwane (wymaga potaczenia z DJI 04 Ground Station)
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Dostep do sieci 4G

Stacja dokujaca - czujnik

Czujnik predkosci wiatru

Czujnik opaddéw

Czujnik temperatury otoczenia
Czujnik temperatury wewnatrz kabiny
Czujnik wilgotnosci wewnatrz kabiny

Wymaga uzycia klucza DJI Cellular Dongle 2 (zainstalowanego
w DJI O4 Ground Station).

Obstugiwany
Obstugiwany
Obstugiwany
Obstugiwany
Obstugiwany

Stacja dokujaca - kamera monitorujaca (zewnetrzna)

Rozdzielczos¢
Pole widzenia (FOV)
Oswietlenie dodatkowe

1920%x1080
151°
Dodatkowe biate swiatto

Stacja dokujaca - kamera monitorujaca (wewnetrzna)

Rozdzielczos¢
Pole widzenia (FOV)
Oswietlenie dodatkowe

Stacja dokujaca - ochrona odgromowa

Gniazdo zasilania sieciowego

Port Ethernet

1920%x1080
151°
Dodatkowe biate $wiatto

20 kA (wartos¢ znamionowa), spetnia wymagania norm EN
61643-11 typu 2 oraz IEC 61643-1 klasy Il dotyczace poziomu
ochrony

10 kA (tacznie), spetnia wymagania normy EN/IEC 61643-21
dotyczgce poziomu ochrony kategorii C

Stacja dokujaca - obstugiwane oprogramowanie

Aplikacje

Dziatanie w chmurze

Stacja naziemna 04 - Informacje ogédlne
Wymiary

Waga

Temperatura pracy

Automatyczne wybudzanie przez PoE

Uruchamianie ogrzewania w niskich temperaturach
Stopien ochrony

Stacja naziemna 04 - Odbiornik GNSS

Aplikacja DJI Enterprise (do konfiguracji na miejscu,
testowania, zdalnego sterowania, podgladu na zywo oraz
wysytania drondéw jednym kliknieciem)

FlightHub 2

FlightHub 2 - wersja lokalna

FlightHub 2 - FlightHub Sync

DJI Cloud API

170%x170x352 mm

2.68 kg

Bezposrednie podtaczenie do zasilacza DJI Dock: od -40° do
55° C (od -40° do 131° F)

Po podtaczeniu do portu PoE stacji dokujacej DJI Dock 4
urzadzenie automatycznie przechodzi w stan czuwania po
podtaczeniu lub po przywrdceniu zasilania.

Obstugiwane

1P67
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Czestotliwos¢ GNSS

Doktadnos¢ systemu

Stacja naziemna 04 - transmisja wideo

Transmisja wideo
Czestotliwos¢ robocza i moc nadajnika (EIRP)

Antena

Dostep do sieci

GPS: L1C/A, L2C, L5

BDS: B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
GALILEO: E1, E5a, E5b, E6
GLONASS: L1, L2

QZSS: L1C/A, L2C, L5

Pasmo L

W poziomie: 1,0 cm (RMS) + 1 ppm
W pionie: 3,0 cm (RMS) + 1 ppm

Ulepszony system transmisji wideo DJI O4 Enterprise

od 902 MHz do 928 MHz: od 2,400 GHz do 2,4835 GHz: od
5,150 GHz do 5,250 GHz: od 5,170 GHz do 5,250 GHz: od
5,725 GHz do 5,850 GHz:

Zewnetrzna antena kierunkowa OcuSync 4 Pro x 4
Wewnetrzna antena kierunkowa OcuSync 4 Pro x 8

2,4 GHz/5,2 GHz/5,8 GHz: 2T4R
sub2G: 2T2R

Antena 4G x 2

Dostep do sieci Ethernet: port Adaptive Ethernet; zalecana jest
sie¢ gigabitowa o przepustowosci zaréwno w kierunku do sieci
(uplink), jak i z sieci (downlink) > 20 Mb/s, najlepiej > 40 Mb/s
(gdy nie sg podtgczone zadne inne urzadzenia peryferyjne),
oraz opdznieniem sieciowym = 100 ms w celu zapewnienia
lepszego komfortu uzytkowania*

Dostep do sieci 4G: wymaga klucza sieciowego D]l Cellular
Dongle 2**

Stacja naziemna 04 - wlasciwosci elektryczne

Interfejs zasilania

Wymagania dotyczace kabli Ethernet

Pobér mocy*

Akumulator rezerwowy
Czas pracy akumulatora rezerwowego (w temperaturze
pokojowej)

tadowanie akumulatora rezerwowego

Ochrona przed przepieciami w porcie Ethernet

Port Ethernet (PoE)

WAN: wejscie PoE

LAN: wejscie PoE

Kabel skretkowy kategorii 6 lub wyzszej, przystosowany do
uzytku na zewnatrz, wodoodporny; maksymalna dtugos¢ 80 m;
Srednica zewnetrzna od 5,5 do 6,5 mm

W przypadku DJI Dock 4:

Maksymalny pobér mocy (z ogrzewaniem): 65 W

Typowy pobdér mocy (bez ogrzewania): 17,1 W

Tryb niskiego poboru mocy: 7 W**

Litowo-jonowy

Pojemnos¢: 3250 mAh

Energia: 23,4 Wh

Tryb oszczedzania akumulatora jest domysinie wigczony w
przypadku zasilania przez PoE. W razie nagtej utraty zasilania
szacowany czas pracy wynosi 45 minut.

Obstuguje tadowanie PD napieciem 9 V lub 12 V. Przed
rozpoczeciem pracy zaleca sie uzycie przenosnej tadowarki DJI
0 mocy 65 W. Po petnym natadowaniu szacowany czas pracy
wynosi ok. 2 godziny.

Czas tadowania (65 W PD): ok. 2,5 godziny

Porty WAN/LAN: Interfejs Ethernet zapewnia ochrone
przeciwprzepieciowg do 10 kA (catkowity prad roztadowania),
zgodna z norma EN/IEC 61643-21, kategoria C.

Stacja naziemna 04 - obstugiwane oprogramowanie

Obstugiwane oprogramowanie

Aplikacja D]l Enterprise (do konfiguracji na miejscu,
testowania, zdalnego sterowania, podgladu na zywo oraz
wysytania drondéw jednym kliknieciem)
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Praca w chmurze

Obstuga urzadzen zewnetrznych

Otwarty ekosystem

Dron - informacje ogdlne

Nazwa produktu

Waga

Maksymalna masa startowa
Wymiary

Rozstaw osi

Maksymalna predkos¢ wznoszenia
Maksymalna predkos¢ opadania

Maksymalna predkos¢ w ptaszczyznie poziomej (na poziomie

morza, przy bezwietrznej pogodzie)

Odpornos$¢ na maksymalng predkos¢ wiatru
Maksymalna wysokos¢ startu

Maksymalna wysokos$¢ startu przy petnym obcigzeniu
Maksymalny czas lotu

Maksymalny czas zawisu

Maksymalny zasieg dziatania

Maksymalna odlegtos$¢ lotu

Maksymalny kat nachylenia

Maksymalna predkos¢ katowa

Globalny system nawigacji satelitarnej

Zakres doktadnosci zawisu (przy bezwietrznej pogodzie lub
przy lekkim wietrze)

Temperatura pracy
Stopien ochrony

Model silnika

Model $migta

Modut RTK

Sygnat nawigacyjny
Kontrolka ostrzegawcza

Punkty mocowania akcesoriéw

Dron - czujniki
Do przodu

Do tytu

W bok

W goére

W dot

FlightHub 2

FlightHub 2 - wersja lokalna

FlightHub 2 - FlightHub Sync

Platforma chmurowa innej firmy opracowana w oparciu o
interfejs APl DJI Cloud

Obstuguje kamery wykorzystujgce protokoty ONVIF i GB/T
28181

Obstuguje do 4 jednoczesnych strumieni wideo w
rozdzielczosci 1080p w formacie H.264

ESDK 2.0

DJI Matrice 5TD

2600 g

3050 g

393 x 477 x 230 mm (dt. x szer. X wys., bez Smigiet)
Rozstaw kot po przekatnej: 549 mm

6 m/s

6 m/s

21 m/s

12 m/s

6500 m

4500 m

59 minut

55 minut

10 km

53 km

25°

75°/s

GPS + Galileo + BeiDou + QZSS + GLONASS
W pionie:

+0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+0,04 m (z pozycjonowaniem RTK)

W poziomie:

+0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)

+0,02 m (z pozycjonowaniem RTK)

od -40° do 50° C (od -40° do 122° F)

IP55

3409.6

Skfadane, ciche $migta przeciwoblodzeniowe typu 1564F
Zainstalowane w dronie

Zainstalowane w dronie

Konfigurowalna, wielokolorowa lampka ostrzegawcza,
wbudowana w dolng cze$¢ drona

Dwa po bokach i jeden na gérze

Zakres pomiarowy: od 0,5 m do 25 m

Zakres wykrywania: od 0,5 m do 200 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu = 15 m/s
Pole widzenia: w poziomie 95°, w pionie 90°

Zakres pomiarowy: od 0,5 m do 25 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu = 15 m/s
Pole widzenia: w poziomie 95°, w pionie 90°

Zakres pomiarowy: od 0,5 m do 25 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu = 15 m/s
Pole widzenia: w poziomie 90°, w pionie 90°

Zakres pomiarowy: od 0,5 m do 20 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu = 10 m/s
Pole widzenia: z przodu i z tytu 95°, w lewo i w prawo 90°
Zakres pomiarowy: od 0,5 m do 20 m

A
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Srodowisko pracy

Obrotowy LiDAR

Czujnik podczerwieni 3D skierowany w dét

Radar milimetrowy

Dron - transmisja wideo

System transmisji wideo
Jakos$¢ podgladu na zywo
Moc nadajnika transmisji wideo (EIRP)

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (w warunkach bez przeszkéd
i zaktécen)

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (w warunkach bez przeszkéd,

z zaktéceniami)

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (w terenie zabudowanym,
przy wystepowaniu zaktécen)

Maksymalna predkos¢ pobierania

Najnizsze opdznienie

Antena

Inne

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu = 8 m/s

Pole widzenia: z przodu i z tytu 90°, w lewo i w prawo 95°

Do przodu, do tytu, w lewo, w prawo i w gére: powierzchnie o
rozpoznawalnych wzorach i odpowiednim oswietleniu (luks >
0,1)

W doét: powierzchnia o odbiciu rozproszonym z
rozpoznawalnymi wzorami, wspétczynnik odbicia
rozproszonego > 20% (np. sciany, drzewa, ludzie) oraz
odpowiednim oswietleniu (luks > 0,1)

Standardowy zakres pomiarowy: 110 m przy 100 000 lukséw
dla obiektu o wspdtczynniku odbicia 10%

Zakres pomiarowy dla linii energetycznej: 32 m przy 30° przy
35 000 lukséw dla skreconego przewodu aluminiowego z
rdzeniem stalowym o $rednicy 21,6 mm, przy wzglednym kacie
nachylenia korpusu wynoszacym 30° w lewo i w prawo

19 m przy 30° przy 35 000 lukséw dla czarnego kabla
gumowego o $rednicy 11 mm (z zabrudzong powierzchnig)
przy wzglednym kacie nachylenia korpusu wynoszgcym 30° w
lewo i w prawo

Pole widzenia (FOV): 360° (w poziomie), 59° (w pionie)
Czestotliwos¢ pomiaru: 250 000-460 000 punktéw/sekunde
Dtugos¢ fali lasera: 940 nm

Klasyfikacja bezpieczenstwa: Klasa 1 (IEC 60825-1:2014)
Zakres pomiarowy: 0,3-8 m (odbicie > 10%)

Pole widzenia: z przodu i z tytu 60°, w lewo i w prawo 60°

Pole widzenia: w pionie 90°, w poziomie 90°

Przedni radar milimetrowy: zasieg pomiaru 40 m dla czarnego
gumowego kabla o $rednicy 12 mm znajdujacego sie
bezposrednio przed pojazdem

Gérny i dolny radar milimetrowy: zasieg pomiaru 20 m dla
czarnego gumowego kabla o $rednicy 12 mm znajdujacego sie
bezposrednio przed pojazdem

Ulepszony system transmisji wideo D]l O4 Enterprise
1080p/30 klatek na sekunde (z DJI Dock 4)

Ulepszony system transmisji wideo D]l O4 Enterprise:
902-928 MHz: 1,430-1,444 GHz: 2,400-2,4835 GHz:
5,150-5,250 GHz: 5,170-5,250 GHz: 5,725-5,850 GHz:
Szybkie potaczenie Wi-Fi (802.11a/b/g/n/ac/ax):
2,4000-2,4835 GHz: 5,7250-5,8500 GHz:

IC: 40 km

SRRC: 25 km

CE/MIC: 12 km

Silne zaktécenia (obszary srédmiejskie): 2,5-5 km

Srednie zaktécenia (powiaty podmiejskie): 5-15 km

Stabe zaktécenia (odlegte przedmiescia/obszary przybrzezne):
15-32 km

Niewielkie zaktécenia spowodowane przeszkodami
budowlanymi: ok. 0-1 km

Niewielkie zaktécenia spowodowane przeszkodami roslinnymi:
ok. 1-5 km

20 MBY/s (z systemem ulepszonej transmisji wideo D]l O4
Enterprise)

80 MB/s (przez szybkie potgczenie Wi-Fi)

Opdznienie miedzy dronem a platforma chmurowa FlightHub 2
wynosi 160 milisekund.

8 anten

2,4 GHz/5,2 GHz/5,8 GHz: 2T4R

sub2G: 2T2R

Wbudowane dwa moduty 4G
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Dron - przechowywanie

Obstugiwane karty pamieci

Zalecane karty microSD

Dron - akumulator

Pojemnos¢

Napiecie

Maksymalne napiecie fadowania
Typ komorki

System chemiczny

Energia

Waga

Inwentaryzacja cykliczna
Temperatura tadowania
Wspétczynnik roztadowania
Maksymalna moc tadowania
tadowanie w niskiej temperaturze

Dron - gimbal

Stabilizacja
Asortyment produktéw mechanicznych

Zakres regulacji

Zakres drgan katowych
Maksymalna predkos¢ sterowania (pochylenie)

Dron - kamera

Czujnik obrazu

Obiektyw

Zuzycie danych: = 2,25 GB/30 minut (transmisja rezerwowa z
obstuga dwéch aktywnych kart SIM)

Obstugiwane sa karty U3/Class10/V30 lub wyzsze. Ponizej
znajduje sie lista zalecanych kart microSD.

Lexar SILVER PLUS 64 GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 128 GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 256 GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar SILVER PLUS 512 GB U3 A2 V30 microSDXC

12138 mAh

21.42V

258V

Li-ion 6S

LiNiMnCoO2

260 Wh

925 ¢

400

od 10° do 55° C (od 50° do 131° F)
3C

1.8C

Obstuguje tadowanie z samonagrzewaniem w niskich
temperaturach

3-osiowy mechaniczny gimbal (pochylenie, przechyt, obrét)
Pochylenie: od -140° do +113°

Obrét wzdtuz osi poziomej: od -52° do +52°

Obrét wzdtuz osi pionowej: od -75° do +75°

Pochylenie: od -90° do +90°

Obrét: bez mozliwosci regulacji

+0.005°

100°/s

Aparat szerokokatny: matryca CMOS 1/0,98 cala, liczba pikseli
efektywnych: 50 MP

Aparat o srednim zblizeniu: matryca CMOS 1/1,28 cala, liczba
pikseli efektywnych: 50 MP

Aparat teleobiektywowy: matryca CMOS 1/1,5 cala, liczba
pikseli efektywnych: 50 MP

Obiektyw szerokokatny

Pole widzenia: 85,7°

Odpowiednik formatu: 23,5 mm

Przystona: /1,8

Odlegtos¢ ogniskowania: od 0,6 m do «

Obiektyw srednioteleobiektywowy
Pole widzenia: 35°

Odpowiednik formatu: 70 mm
Przystona: /2,88

Odlegtos¢ ogniskowania: od 3 m do «

Obiektyw teleobiektywowy
Pole widzenia: 9,7°
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Odmgtawianie soczewek

Zakres ISO

Czas naswietlania

Maksymalny rozmiar obrazu

Minimalny odstep miedzy zdjeciami
Tryby fotografowania

Kodek wideo i rozdzielczos¢

Szybkos¢ transmisji wideo
Obstugiwane systemy plikéw
Format zdjecia

Format wideo

Zoom cyfrowy

Odpowiednik formatu: 252 mm

Przystona: /2,8

Odlegtos¢ ogniskowania: od 5 m do «

Kamery szerokokatne, srednioteleobiektywowe i
teleobiektywowe obstuguja funkcje odmgtawiania obiektywu.
Tryb normalny: od ISO 100 do ISO 25600

Tryb sceny nocnej:

Obiektyw szerokokatny: od ISO 100 do ISO 1638400
Obiektyw srednioteleobiektywowy: od ISO 100 do ISO 1638400
Obiektyw teleobiektywowy: od ISO 100 do ISO 1638400
Aparat szerokokatny: 2-1/8000 s

Aparat $rednioteleobiektywowy: 2-1/8000 s

Aparat teleobiektywowy: 2-1/8000 s

Aparat szerokokatny: 8192x6144

Aparat $rednioteleobiektywowy: 8192x6144

Aparat teleobiektywowy: 8192x6144

0.5s

Aparat szerokokatny:

Pojedyncze zdjecie: 12 MP / 50 MP

Zdjecie z interwatem: 12 MP / 50 MP

JPEG: 0,5/0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

Inteligentne fotografowanie: 12 MP

Panorama: ok. 110 MP (zdjecie po potaczeniu)

Aparat $rednio-teleobiektywowy:
Pojedyncze zdjecie: 12 MP / 50 MP
Czasowe: 12 MP / 50 MP

JPEG: 0,5/0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Inteligentne fotografowanie: 12 MP

Aparat teleobiektywowy:

Pojedyncze zdjecie: 12 MP / 50 MP

Z wyzwalaczem czasowym: 12 MP / 50 MP
JPEG: 0,5/0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Inteligentne fotografowanie: 12 MP

Kodek wideo: H.265

Strategia kodowania: CBR, VBR
Rozdzielczos¢:

4K: 3840x2160 przy 30 klatkach na sekunde
FHD: 1920x1080 przy 30 klatkach na sekunde
H.265: 40 Mbps

exFAT

JPEG

MP4, TS

Tele Camera:

16x (176% hybrid zoom)

Dron - dodatkowe oswietlenie w zakresie NIR

Infrared Illumination
Pomiar odlegtosci za pomoca lasera

FOV: 5.2° to 6.6°

Zasieg przy padaniu prostym: 3000 m (1 Hz, przy celu o
odbiciowosci 25%*, widoczno$¢ 8000 m)

Zasieg przy padaniu uko$snym: 1200 m (1 Hz, odlegtos¢ ukosna
1:10)

Strefa martwa: 1 m

Doktadnos$¢ pomiaru odlegtosci: (przy odbiciowosci 20%-90%,
1-10 Hz)

Btad systematyczny:

W zakresie do 12 m: Od 12 m do 100 m: Od 100 m do 3000 m:
Btad losowy:

Klasyfikacja bezpieczenstwa: Klasa 1 (IEC 60825-1:2014)

Dron - kamera termowizyjna na podczerwien (D]l Matrice 5TD)

Kamera termowizyjna

Niechtodzony mikrobolometr VOx
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Rozdzielczos¢

Odlegtos¢ miedzy pikselami
Liczba klatek na sekunde
Obiektyw

Czutos¢
Metoda pomiaru temperatury
Zakres pomiaru temperatury

Potaczenie obrazu widzialnego i termowizyjnego
Paleta

Format zdjecia

Rozdzielczos$¢ wideo

Szybkos¢ transmisji wideo

Format wideo
Tryby fotografowania

Zoom cyfrowy
Dtugos¢ fali podczerwieni
Doktadnos¢ pomiaru temperatury w podczerwieni

Ostrzezenie o temperaturze
Ochrona przed poparzeniami stonecznymi

Reflektor AL2D

Waga
Wymiary
Maksymalna moc

Natezenie oswietlenia

Efektywny kat oswietlenia

Efektywny obszar oswietlenia

Tryb pracy

Zakres ruchéw mechanicznych gimbala
Zakres regulacji gimbala

Maksymalna predkos¢ sterowania gimbalem (pochylenie)

1280x1024

8 um

30 Hz

DFOV: 45°

Odpowiednik formatu: 53 mm

Przystona: /0,85

Ostros¢: od 10 m do «

= 50 mK@f/1.0, w temperaturze otoczenia 25°C (77°F)
Pomiar punktowy, pomiar powierzchni

Tryb wysokiego wzmocnienia: od -40° do 150° C (od -40° do
302° F)

Tryb niskiego wzmocnienia: od 0° do 550° C (od 32° do 1022°
F)

Obstugiwane

Biaty goracy / Czarny goracy / Odcien / Zelazna (czerwien) /
Gorgce zelazo / Arktyczny / Medyczny / Fuzja / Tecza 1 / Tecza
2

JPEG (8-bitowy)

R-JPEG (16-bitowy)

DLT-664

UHR Tryb obrazu w podczerwieni: 2560x2048 przy 30 klatkach
na sekunde

Tryb normalny: 1280x1024 przy 30 klatkach na sekunde

12 Mb/s (H.265, 1280x1024 przy 30 klatkach na sekunde)

24 Mb/s (H.265, 2560x2048 przy 30 klatkach na sekunde)
MP4

Pojedyncze zdjecie

Tryb normalny: 1280x1024

Tryb obrazu w podczerwieni UHR: 2560%x2048

Tryb czasowy

Tryb normalny: 1280%x1024, 0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Tryb obrazu w podczerwieni UHR: 2560x2048,
0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

32x

8-14 uym

Wysokie wzmocnienie: £2°C lub +2%, w zaleznosci od tego,
ktéra z tych wartosci jest wieksza

Niskie wzmocnienie: £5°C lub 3%, w zaleznosci od tego,
ktéra z tych wartosci jest wieksza

Obstugiwane

Obstugiwane

115 g (bez uchwytu)

91 x 54 x 60 mm (dt. x szer. X wys., bez uchwytu)

Reflektor punktowy: 40 W

Reflektor szerokokatny: 18 W

Oba wtaczone: 48 W

Swiatto punktowe: 11,2+0,5 luksa w odlegtoéci 100 metréw
Swiatto rozpraszajace: 2,7+0,2 luksa w odlegtoéci 100 metréw
Swiatto punktowe: 14,5° (10% natezenia o$wietlenia w
centrum)

Swiatto rozpraszajace: 23° (10% natezenia o$wietlenia w
centrum)

Oswietlenie punktowe: 500 metréw kwadratowych przy
odlegtosci 100 metréw (10% natezenia oswietlenia w centrum)
Oswietlenie rozpraszajace: 1 300 metréw kwadratowych przy
odlegtosci 100 metréw (10% natezenia oswietlenia w centrum)
Tryb statego Swiecenia: punktowy, rozpraszajacy, oba
wigczone oraz automatyczny (automatyczna zmiana trybu
oswietlenia w zaleznosci od poziomu powiekszenia)

Tryb stroboskopowy: wolny, szybki

Kat nachylenia: od -135° do +135°

Kat pochylenia: od -90° do +90°

120°/s

wygenerowano w programie shopGold



Doktadnos$¢ ustawienia gimbala
Temperatura pracy

Stopien ochrony

Montaz

Gtosnik AS2D

Waga

Wymiary

Maksymalna moc
Maksymalna gtosnosc
Efektywny zasieg transmisji
Tryb transmis;ji

Jezyki obstugiwane w text-to-Speech

Temperatura pracy
Stopien ochrony
Montaz

Spadochron AP1

Waga

Wymiary

Maksymalna dopuszczalna masa startowa
Wysokos$¢ operacyjna

Stabilna predkos¢ opadania

Efektywna wysokos¢ lotu

Czas reakcji przy automatycznym wdrazaniu
Metoda otworzenia spadochronu
Temperatura pracy

Stopien ochrony

Montaz

Sygnaty dzwiekowe i wizualne
Czas dziatania zasilania awaryjnego
Samokontrola

Niezalezny link do FTS

Uchwyt na akcesoria do Matrice 5TD

Waga
Wymiary
Liczba obstugiwanych punktéw mocowania

+0.1°

od -40° do 50° C (od -40° do 122° F)

IP55

Montowany po prawej stronie drona za pomoca uchwytu do
akcesoriéow Matrice 5TD. Podczas montazu nalezy koniecznie
dokreci¢ sruby mocujace.

188 g (bez uchwytu)

132 x 47 x 54 mm (dt. x szer. x wys., bez uchwytu)

30 W

120.5dB @ 1m

400 m

Transmisja na zywo, nagrywanie i emisja, import plikéw (z
mozliwoscig odtwarzania podczas przesytania), text-to-speech
chinski, angielski, japonski, koreanski, francuski, hiszpanski,
niemiecki

od -40° do 50° C (od -40° do 122° F)

IP55

Montuje sie go po lewej stronie drona za pomoca uchwytu do
akcesoriéow Matrice 5TD. Podczas montazu nalezy koniecznie
dokreci¢ Sruby mocujace.

107 g (bez uchwytu)

92 x 70 x 56 mm (dt. x szer. X wys., bez uchwytu)
3050 g

0-5000 m

=35m

600 ms

Reczny/automatyczny

od -40° do 50° C (od -40° do 122° F)

IP55

Montowany na gérnej czesci drona za pomoca uchwytu
akcesoriéow Matrice 5TD. Podczas montazu nalezy koniecznie
dokreci¢ Sruby mocujace.

Sygnat dzwiekowy drona i migajgca kontrolka

30s

Na biezgco monitoruje stan generatora gazu i tgczy
komunikacyjnych, wyswietlajgc alerty za posrednictwem
interfejsu systemu zarzadzania stanem (HMS) DJI FlightHub 2.
Obstugiwany

40 g
117 x 126 x 70 mm (dt. X szer. X wys.)
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