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Kamera DJI Zenmuse L2 + DJI

Care 1 rok

Cena 36 939,00 zt
Numer katalogowy 064724

Kod EAN 6941565971777

Opis produktu

TOWAR NA ZAMOWIENIE - Czas dosatwy okoto 3 tygodnie.

Potezny zasieg i wyjatkowa precyzja

tadunek uzytkowy Zenmuse L2 fgczy w sobie technologie LiDAR, autorski system IMU o wysokiej doktadnosci oraz kamere
mapujaca 4/3 CMOS RGB, zapewniajac jeszcze bardziej precyzyjne, wydajne i niezawodne pozyskiwanie danych
geoprzestrzennych

Zaawansowane rozwiazanie LiDAR

Wspierany przez zaawansowang technologie, tadunek uzytkowy Zenmuse L2 pozwala na precyzyjne skanowanie ztozonych
obiektéw w wiekszym obszarze i pozwalajac na jeszcze szybsze tworzenie chmur punktéw.

Wysoka precyzja

Dzieki potaczeniu GNSS i autorskiego modutu IMU, pomiary osiggajg doktadnos¢ 4 cm w pionie i 5 cm w poziomie.

Wyjatkowa wydajnosc¢

Gotowos¢ do pracy natychmiast po wigczeniu. Zbieranie danych geo-przestrzennych i RGB z obszaru o powierzchni 2,5 km2
podczas jednego lotu.

Intuicyjna obstuga

W potaczeniu z dronem DJI Matrice 350 RTK i oprogramowaniem D]l Terra, skaner LiDAR Zenmuse L2 oferuje gotowe i tatwe w
uzyciu rozwigzanie.

Zwiekszenie zasiegu detekcji 0 30%

Zenmuse L2 moze wykrywac pomiary z odlegtosci 250 metréw przy wspétczynniku odbicia 10% i jasnosci 100 kix oraz do 450
metréw przy wspoétczynniku odbicia 50% i jasnosci 0 kix.
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Mniejsza plamka lasera, zwiekszona gestos¢ chmury punktow

Dzieki zmniejszonemu rozmiarowi plamki 4x12 cm @100 m, czyli tylko jedna pigta tego co w Zenmuse L1, Zenmuse L2 nie
tylko wykrywa mniejsze obiekty z wiekszg iloScig szczegétdéw, ale moze réwniez przenikad przez bardziej gestg roslinnos¢,
generujgc doktadniejsze cyfrowe modele wysokosciowe (DEM).,

5 powrotéw wiazki

W obszarach gesto porosnietych roslinnoscig, Zenmuse L2 moze uchwyci¢ wiecej punktéw naziemnych znajdujgcych sie pod
liS¢mi.

Efektywny zakres probkowania 240,000 pts/s

Zaréwno w trybie skanowania liniowego (repetitive) jak i bez powtérzen (non-repetitive), Zenmuse L2 moze osiggngc
maksymalng szybkos$¢ przetwarzania chmury punktéw wynoszacg 240 000 punktéw na sekunde.

2 tryby skanowania

W trybie skanowania liniowego (repetitive scanning) mozna uzyska¢ bardziej jednolite i doktadne chmury punktéw, spetniajac
jednoczes$nie wymagania dotyczace precyzyjnego mapowania. Tryb skanowania bez powtdrzen (non-repetitive scanning)
oferuje gtebszg penetracje dla uzyskania wiekszej ilosci informacji strukturalnych, dzieki czemu nadaje sie do inspekgji linii
energetycznych, pomiaréw lesnych i innych scenariuszy.

Zwiekszona doktadnos¢

Zaawansowany system IMU o wysokiej doktadnosci, w potgczeniu z dronem wyposazonym systemem pozycjonowania RTK,
zapewniajg Zenmuse L2 dostep do bardzo dokfadnych informacji o pozycji bezwzglednej, predkosci i potozeniu.

Natychmiastowa gotowosd

Wydajnos¢ systemu IMU zostata znacznie zwiekszona i jest on gotowy do uzycia od razu po wtgczeniu zasilana. Dron jest
gotowy do rozpoczecia zadah natychmiast po ustawieniu RTK w statusie FIX, zapewniajac zoptymalizowane dziatanie w
terenie.

Matryca CMOS 4/3”, migawka mechaniczna

Rozmiar piksela zostat zwiekszony do 3,3 um, a efektywna liczba pikseli siega teraz 20 MP, co skutkuje znacznag poprawa
ogdlnego obrazowania, a takze wiekszymi szczegétami chmury punktéw w rzeczywistych kolorach. Gdy tworzenie chmury
punktéw nie jest wymagane, kamera RGB moze nadal robi¢ zdjecia i nagrywac filmy lub zbiera¢ obrazy do mapowania w
Swietle widzialnym.

Zawartosé zestawu:

Zenmuse L2

DJI Care Enterprise Basic na 1 rok (autoaktywacja)
D]l Terra Electricity na 3 miesigce

Karta pamieci microSD 128GB

Ostona obiektywu

Sciereczka do czyszczenia obiektywu

Walizka transportowa

OGOLNE

Nazwa produktu Zenmuse L2

Wymiary 155%128%176 mm

Masa 905+5¢g

Moc 28 W (nominalna)
58 W (maksymalna)

Stopien ochrony IP IP54

Kompatybilne drony Matrice 300 RTK (wymaga aparatury D]l RC Plus)
Matrice 350 RTK

Temperatura przechowywania -20° do 60°C
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PARAMETRY SYSTEMOWE
Zasieg detekcji

Zakres prébkowania chmury punktéw
Dokfadnos¢ systemu

Przypisywanie koloréw chmury punktéw
LiDAR

Doktadnos¢ pomiaru (RMS 10)
Maksymalna ilos¢ powrotéw wigzki lasera
Tryby skanowania

FOV

Minimalny zasieg detekgcji

Dywergencja wigzki laserowe;j

Dtugos¢ fali wigzki lasera

Rozmiar plamki lasera

Czestotliwos¢ emisji impulsu lasera

Poziom bezpieczenstwa lasera
Dopuszczalny limit emisji (AEL)
Referencyjna wartos¢ otwarcia przystony
Maksymalna moc emisji impulsu laserowego w ciggu 5
nanosekund

INERCYJNY SYSTEM NAWIGACYJNY
Czestotliwos¢ aktualizacji IMU

Zakres wskazanh akcelerometru

Zakres wskazan czujnika predkosci katowej
Doktadnos¢ w osi Yaw (RMS 10)

Doktadnos¢ w osi Pitch/Roll (RMS 10)

Doktadnos¢ pozycjonowania w poziomie
Dokfadnos¢ pozycjonowania w pionie
KAMERA MAPUJACA RGB

Sensor

Obiektyw

Czas otwarcia migawki

llo$¢ cykli pracy przystony
Rozmiar zdjecia
Tryby wykonywania zdjec

Kodek i rozdzielczo$¢ wideo

ISO
Szybkos¢ transmisji wideo (bitrate)

Obstugiwany system plikéw
Format zdjec

Format wideo

GIMBAL

System stabilizacji

Zakres wibracji katowych
Mocowanie

Zakres mechaniczny

Dostepny zakres kontroli

Tryb pracy

450m przy wsp6tczynniku odbicia 50% i 0 kix
250m przy wspoétczynniku odbicia 10% i 100 kix
Pojedynczy powrét wigzki: max. 240,000 pts/s
Wielokrotny powrdét wigzki: max. 1,200,000 pts/s
Poziomo: 5cm @ 150 m

Pionowo: 4 cmm @ 150 m

Wspdtczynnik odbicia, wysokos$¢, odlegtos¢, RGB

2cm @ 150 m

5

Bez powtdrzen (Non-repetitive), Liniowy (Repetitive)

Tryb skanowania liniowego (repetitive): Poziomo 70°, Pionowo
30

Tryb skanowania bez powtdérzen (non-repetitive): Poziomo 70°,
Pionowo 75°

3m

Poziomo 0.2 mrad, Pionowo 0.6 mrad

905 nm

Poziomo 4 cm, Pionowo 12 cm @ 100 m (FWHM)

240 kHz

Class 1 (IEC 60825-1:2014)

233.59 n)

Efektywna przystona: 23.85 mm (odpowiednik okregu)
46.718 W

200 Hz

+*649

+300 dps

W czasie rzeczywistym: 0.2°, W przetwarzaniu kohcowym:
0.05°

W czasie rzeczywistym: 0.05°, W przetwarzaniu kohcowym:
0.025°

RTK FIX: 1 cm + 1 ppm

RTK FIX: 1.5 cm + 1 ppm

4/3 CMOS, Efektywna liczba pikseli: 20 MP

FOV: 84°

Ekwiwalent formatu: 24 mm

Przystona: f/2.8-f/11

Odlegtos¢ ogniskowania: 1 m to « (z autofocusem)
Mechaniczna migawka: 2-1/2000 s

Elektroniczna migawka: 2-1/8000 s

200000

5280%3956 (4:3)

Pojedyncze zdjecie: 20 MP

Samowyzwalacz: 20 MP

JPEG interwat czasowy: 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
RAW/JPEG + RAW interwat czasowy: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
H.264

4K: 3840x2160@30fps

FHD: 1920x1080 @30fps

Wideo: 100-6400

Zdjecie: 100-6400

4K: 85Mbps

FHD: 30 Mbps

exFAT

JPEG/DNG (RAW)

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

3-osiowy (tilt, roll, pan)
0.01°

Odtaczany DJI SKYPORT
O3 Tilt: -143° do +43°
0$ Pan: £105°

Os$ Tilt: -120° do +30°
0$ Pan: £90°
Follow/Free/Re-center
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PRZECHOWYWANIE DANYCH
Przechowywanie surowych danych
Przechowywanie danych chmury punktéw
Obstugiwane kary pamieci microSD

Zalecane karty pamieci microSD

PRZETWARZANIE KONCOWE
Sugerowane oprogramowanie
Format danych

Zdjecie/IMU/Chmura punktéw/GNSS/Pliki kalibracyjne
Przechowywanie danych modelowania w czasie rzeczywistym
microSD: Predko$¢ zapisu sekwencyjnego 50 MB/s lub wyzsza i
klasa szybkosci UHS-I Speed Grade 3 lub wyzsza; Maksymalna
pojemnos¢: 256 GB. Nalezy uzywac zalecanych kart microSD.
Lexar 1066x 64GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar 1066x 128GB U3 A2 V30 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 128GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar 1066x 256GB U3 A2 V30 microSDXC

DJI Terra

DJI Terra obstuguje eksportowanie modeli chmur punktéw w
nastepujacych formatach:

PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB
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